
กล้องซ่อนตัวท่ีมีแบตเตอรี่ใชง้านได้นาน 30 วัน 
และเสรมิด้วยแผงโซลาร์เซลล์
พรอ้มระบบส่ือสารและส่งสัญญาณบีคอน
บันทึกภาพสัตว์ โดยใช ้Motion Sensor และ
กล้อง Infrared

UAV ชนิดเครื่องบินท่ีสามารถบินตามเส้นทาง
อัตโนมัติได้ถึงระยะ 120 กม. / Payload 8Kg

ใช้ระบบเครื่องยิงด้วย
UAV Launcher

ศูนย์ควบคุมระบบ และ 
ศูนย์สัง่การ การบิน
อยู่ท่ีส านักงานป่าไม้

UAV บินตามพิกัด
ท่ีก าหนดไว้

UAV เหนือยอดไม้
ตามพิกัดที่ก าหนดไว้
และโหลดข้อมูลจาก
กล้อง

เมื่อเสรจ็
บินไปยังพิกัดต่อไป

บินกลับฐานเมื่อน ำามัน
ใกล้หมด
หรอืท าภาระกิจเสรจ็

Bi-directional data link 
with real time video 
image transmission 
from aircraft to GCS

Ground Control 
System
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